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Instrukcja obstugi REOVIB MTS 440/ 442 ELEKTRONIK

Wskazowki bezpieczenstwa dla uzytkownikéw

Niniejszy opis zawiera informacje niezbedne do prawidtowego zastosowania opisanego
ponizej urzadzenia. Opis ten jest przeznaczony dla oséb posiadajgcych odpowiednie kwa-
lifikacje techniczne i uprawnienia do obstugi i serwisu takich urzadzen.

Wskazowki bezpieczenstwa

Ponizsze wskazéwki majg na celu ochrone zdrowia i zycia obstugi oraz ochrone urzadze-
nia i wspotpracujgcych z nim maszyn i urzgdzen.

OSTRZEZENIE!
Napiecie niebezpieczne
Zagrozenie dla zdrowia i zycia.

e Przed przystgpieniem do prac instalacyjnych, modyfikacyjnych lub demontazu nalezy
odtgczyc sie€ zasilajgca.

o Nalezy przestrzegac wszystkie przepisy bezpiecznej pracy.

e Przed zataczeniem urzadzenia nalezy upewnic sie czy napiecie sieci odpowiada napie-
ciu znamionowemu urzgdzenia.

o We wszystkich zastosowaniach nalezy instalowac¢ wytacznik awaryjny. Uzycie wytacz-
nika musi uniemozliwiaC wszystkie pozniejsze niekontrolowane dziatania.

e Potaczenia elektryczne muszg by¢ ostoniete

e Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczenia ochronnego.

Zastosowanie

Opisane urzadzenia sg sterownikami elektrycznymi przeznaczonymi do stosowania w
obiektach przemystowych.
Sa one przeznaczone do sterowania pracg urzadzen wibracyjnych.

REOVIB_MTS440_MTS442_PL.DOC

= RE_O CROMA Strona2z 18
Pozaryskiego 28
S 04-703 WARSZAWA

CROMA Tel.(22)8123066 Fax. (22) 81569 06




RED

Instrukcja obstugi REOVIB MTS 440 / 442 ELEKTRONIK

Spis tresci

Wskazdwki bezpieczenstwa dla UZytKOWNIKOW.............couuiiiiiiii e e e e e e e e 2
1.0 WPTOWAAZENIE ... ...ttt e e e e ettt e e e e e s e sate b e eeeaeeesaaasteeeeeaaeeesaassseeeeaasseansssssneeeaeeaeannns 4
BB 4 = = 1 L= Y0 = o [ 5
2.1 CzestothwoSC MECNANICZNA. ... i be e e e 5
2 =1 o)< To - SRR 5
2.3 WYJSCIE STANU ...ttt e e bttt e e e a bt e e e e s bt e e e e aab e e e e s aabe e e e nbe e e e aneeas 5
2.4 Blokowanie wzajemne Kanat 1 / Kanat 2 ... s 5
2.5 Sterowanie przesuwem MateriatU. ... ... ..o e 5
2. Zanik sygnatu czujnika (Sygnat stanu awaryjnego).........cceeecuiiieiiiiie e 6
2.7 WYJSCIE STEIUJCE ZAWOIEIM ....eeiiiiiiii ittt e e et e e e e e e e e et et e e e e e e e e s annbbeeeeeaeeeaaannnreneeeaeens 6
2.8 Sterowanie zgrubne / dOKIAANE ..........c.uiiiiiii e 6
2.9 Wyjscie impulSOWE (PraCa PrZEIYWNA ) ....eeeieeeieiiiiiieeeieeeeeeeiiteeeeeeeeeeesaataaaeeeaeessassssssaeeeaeessasnnrseneeeaes 6
3.0 WySWiIetlani© iNfOMMIAC]i . ...ttt e e e e e e e e e e e e e st re e e e e e e e e s e e eeaaeeesnnsnneees 6
4.0 DANE tECNNICZNE ...ttt ettt a e e bttt et e e a e e e bt e e bt et nareas 8
5.0 DeKIAracja ZQOUNOSCI ......ccoiuueiiieiiiie ettt ettt e e ettt e et e e aae e e e nn et e et r e e e e aneeeas 8
6.0 USTawiane ParamEtry..... ..o ettt et et e e nb et e ae e e e e nre e e nneeeas 9
7.0 Ustawiani© ParametrOW ... ... . ... oot e e e e e et e et e e e e e e e e e e e e e eeeaaeeaaaannneneeeeeeaaanreeeeeeaeaeeaann 10
7.1 Zadawanie przepustowOSCi PrzeNOSNIKA .........eoii e e e e e e e e e e e e e e neneees 11
7.2 WYDOT FUNKCi et et e e enb et e e e nabe e e e aanes 11
7.3 Odblokowanie funkcji pracy impulSOWE] (PIrZErYWNE)) ......ccuveveeiiiiiee et 11
7.4 Sterowanie PrzesSuUWEM KANat 1 ..........cooiiiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e et saeeeeeaeeeeennnes 12
7.5 Sterowanie przesuwem kanat 2 (tylko dla wersji REOVIB MTS 442) .......ccooiiiiiieieiiiee e 12
7.6 Logika dziatania CZUJNIKA ...........ooiiieiiiiiiiieiee et e e e e e s e e e e e e s s r e e e e e e e e annrnaeees 12
7.7 Czas przerwy W SYgNale CZUJNIKA .......cc.uuviiiiiieeiieeciiiiee e e e e st e e e e e e st e e e e e e e e s b rae e e e e e e e s enreaneeas 13
7.8 PrzenosSniK Kanat ... .ot 13
AR I = Lo TS a1 G = T = | USRS 14
7.10 Zapamietanie parametrow zaprogramowanych przez uzytkownika............ccccoeceeeeiiiiene e e, 14
711 PrzyWrOCENIE NASTAW .....ciiiiiie ittt e et e e e bt e e e e a e e e e s be e e e e anbeeeenbeeeeenbeas 14
7.12 Ochrona przed programowaniem przez 0SObY NIEPOWOIANE ........ccoiiiiuiiiiiiiaee e 15
8.0 PotgCzenia StErOWNIKA........ . ettt ettt e e e e e e ettt e e e e e e e s nnneneeeaaeeeaaanneeeeeaeeaeaanns 16
8.1 POtCZENIA WEWNEGIIZNE ...ttt e et e s e bt e e e sttt e e e n e e e e e nbee e e ees 17
1 B Ao 1= T Y2 USRS PPPRRRRR 18
ZAMAWIANIE ...t ee et e ettt ettt e e e e e e te ettt e e e e e saa s e e e et eeeeeeeanhenee et eeee e e e nnEafeeeeeeeeeaasbnteeeeeeeaaannreeeeaeeeeaanns 18

REOVIB_MTS440_MTS442_PL.DOC
REO CROMA Strona3z 18
= Pozaryskiego 28
—l 04-703 WARSZAWA

CROMA Tel.(22)8123066 Fax. (22)815 69 06



REOVIB MTS 440 / 442

Instrukcja obstugi

RED

ELEKTRONIK

1.0 Wprowadzenie
Urzadzenia z szeregu REOVIB MTS 440 sa jednosystemowymi i dwusyste-

mowymi sterownikami przeznaczonymi do wspotpracy z przenosnikami wi- 8 &
bracyjnymi. Sg one zamontowane w aluminiowych obudowach o stopniu - ~
ochrony IP54, przystosowanych do montazu na elementach konstrukcyjnych
nie podlegajacych wibracjom. Kazdy sterownik zawiera wytacznik sieciowy,
bezpieczniki topikowe i zaleznie od wersji, kabel sieciowy i kabel wyjsciowy
lub ztacza wejsciowe i wyjsciowe. Czujniki i wyjscia stanu (informujace o
stanie roboczym) taczone sg za posrednictwem ztacz.
Przepustowo$¢ przenosnika i wszystkie okreslone parametry robocze sa
wprowadzane za posrednictwem klawiatury, przy wykorzystaniu wskazan
wyswietlacza. Wymienione elementy kontrolne znajdujg sie na ptycie czoto-
wej urzadzenia. Oprdcz przyciskdw zataczania / wytgczania (ON/OFF) do
szybkiego blokowania i odblokowywania urzadzenia bez wytaczania zasilania
moze by¢ rowniez wykorzystywane wejscie blokujace.
Regulacja amplitudy drgan przenosnika jest realizowana poprzez zmiane ka-
ta wysterowania pétprzewodnikéw mocy w obwodzie gtdwnym. Zaleznie od
czestotliwosci napiecia sieci zasilajgcej urzadzenie jest przystosowane do
wspotpracy z przenosnikami o czestotliwosciach mechanicznych: —
3000 /min (50 Hz) lub 6000 /min (100 Hz) przy czestotliwosci sieci zasilajgcej REOVIB MTS 442
50 Hz. . y
3600 /min (60 Hz) lub 7200 /min (120 Hz) przy czestotliwosci sieci zasilajacej o i A ——
60 Hz.
by N by N
Model Q Q <Q <
0§ 0% oY |oF
>Y [>T ( >Y¥ | >¢
Funkcje: 82 82 82 82
unxcje: ¥Xs €S |=S |x=
Pojedynczy uktad sterujacy . .
(jednosystemowy)
Podwaéjny uktad sterujacy ° °
(dwusystemowy)
Plynny start (Soft start) Na kazdym wyjsciu, zadawane, 0...4 s ° ° ° °
Blokada pracy Zestyk lub napigcie 24V ° ° ° °
Czestotliwos¢ mechaniczna | przetgczana 3000/6000 /min ° ° ° °
(sie¢ 50Hz)
Wyjscie stanu (informujace |24V, DC sygnalizacja stanu roboczego ( ° ° ° °
o stanie pracy) ON/OFF przenos$nika)
Sterowanie przesuwem: Sledzenie przesuwu w ukfadzie z jednym ° °
Kanat 1 lub z dwoma czujnikami. Zadawane zwtoki
Kanat 2 czasowe przy zatgczaniu i wytgczaniu
Wejscie dla czujnika 2 czujniki 24 V, PNP ° °
Zanik sygnatu z czujnika, 24V, DC przerwa w sygnale czujnika ° °
wyjscie informujace o sta-
nie awaryjnym
Dodatkowe wyjscie steruja- | 24 V, DC np. do zatgczania powietrza ° °
ce zaworem:
Sterowanie zgrub- praca z dwoma predkosciami, przetgczanie ° °
ne/doktadne: z czujnika
System 1
Sterowanie impulsowe Praca przerywana na wyjsciu z zadawanym o o ° o
czasem pracy

RE

CROMA

REO CROMA

Pozaryskiego 28

04-703 WARSZAWA

Tel. (22) 8123066 Fax. (22) 815 69 06

REOVIB_MTS440_MTS442_PL.DOC

Strona 4z 18



RED

Instrukcja obstugi REOVIB MTS 440 / 442 ELEKTRONIK

2.0 Dziatanie uktadu

Gléwnym elementem sterujgcym jest uktad mikroprocesorowy, ktéry jest wykorzystywany do dokonywania zmian w
funkcjach regulacyjnych. Przepustowos¢ przenosnika jest ustawiana poprzez regulacje kata fazowego. Wewnetrzny
uktad kompensacyjny wprowadza korekty przy zmianach napiecia sieci zasilajgcej, dzieki czemu wahania w sieci nie
majg wptywu na parametry pracy przenosnika. Wszystkie wyjscia obwodow gtéwnych majg programowang funkcje ptyn-
nego rozruchu (soft start).

2.1 Czestotliwos¢ mechaniczna

Czestotliwos¢é mechaniczna przenosnika wibracyjnego jest uzalezniona od czestotliwosci sieci zasilajacej i moze ona
byé zmieniona jedynie poprzez zablokowanie pracy w jednej potéwce napigcia. (3000 / 6000 cykli na minute dla sieci o
czestotliwosci 50 Hz).

2.2 Blokada

Kazdy kanat posiada wejscie blokujace, zalaczajace i wylaczajace wewnetrznie sterownik (bez wytaczania zasilania).
Wejscie to moze by¢ sterowane z uktadu nadrzednego poprzez zastosowanie sygnatu 24 V, DC lub zestyku. Dziatanie
tej funkgiji jest programowane.

Wybierajac wejscie blokujace (-En =I zadawane w menu “C 003“.) mozliwa jest praca bez sygnatu odblokowuja-
cego.

2.3 Wyjscie stanu

Wyjscie 24 V, DC do monitorowania stanu pracy i ewentualnego potgczenia z innymi uktadami sterujgcymi. Napiecie na
tym wyjsciu jest obecne gdy przenosnik jest sterowany z wyjscia uktadu (elektromagnes jest zasilany).

2.4 Blokowanie wzajemne Kanat 1 / Kanat 2

Kanaty wyjsciowe 1 i 2 mogg mie¢ wzajemnie uzaleznione blokowanie, pozwalajgc na nastepujace stany robocze:
e Kanat 1 moze by¢ aktywny jedynie gdy kanat 2 jest aktywny

o Kanat 2 moze byc¢ aktywny jedynie gdy kanat 1 jest aktywny

Programowanie w menu “C 003"

2.5 Sterowanie przesuwem materiatu

e  Sterowanie przesuwem przy wykorzystaniu jednego czujnika:
Do sterowania iloscig materialu magazynowanego, np. poprzez sterowanie przenosnikiem liniowym, moze by¢ wy-
korzystywany uktad z jednym czujnikiem. Jezeli materiat zostaje wykryty przez czujnik, nastepuje wytaczenie prze-
nosnika z zadanym czasem opéznienia “t-off*. Przeno$nik zostaje ponownie zataczony jezeli czujnik stwierdza brak
materiatu. Zatgczanie odbywa sie z zadanym czasem opéznienia “t-on“. Kazdy sygnat z czujnika zeruje licznik i
czas opOznienia zaczyna byc¢ naliczany zawsze po wykryciu ostatniego elementu materiatu.

e  Sterowanie przesuwem przy wykorzystaniu dwéch czujnikow:
Jeden z czujnikow jest wykorzystywany do wykrywania poziomu (potozenia) minimalnego a drugi do wykrywania
poziomu (potozenia) maksymalnego. Jezeli materiat zostaje wykryty przez czujnik MAX, nastepuje wylgczenie
przenosnika po uptywie ustawionego czasu opo6znienia. Jezeli ilo$¢ (poziom) materiatu obniza sie ponizej poziomu
wykrywanego czujnikiem MIN nastgpuje ponowne zataczenie przenosnika o uplywie zadanego czasu opdznienia.

“_on“
A I | 1 T B e I e
Przenosnik " T Czujnik1 On —\—,—‘_ﬂ_ﬂ_ﬂﬂf
off [N MAX  Off
. Przenos’mkg; i -----
Przek. stana — | =~ _______ L_
Przekaznik l i
Wyjscie stanu _ L
Przerwy - — ) . ‘évrzgr‘i'ﬁy
. b SoftStar . fa SoftStop "t soft Start Tt softsop
Przerwa ) Przerwa .
Sterowanie (1 czujnik) MIN / MAX sterowanie (2 czuiniki)
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2. Zanik sygnatu czujnika (Sygnatl stanu awaryjnego)

Funkcja ta jest wykorzystywana do monitorowania czy elementy transportowane sg wykrywane przez czuj-
nik. Wyjscie sterujace przenosnikiem jest blokowane i pojawia sie sygnat 24V jezeli materiat nie jest wykry-
wany przez czujnik w ciggu zadanego czasu. Czas dopuszczalnej przerwy w sygnale czujnika jest ustawia-
ny w menu “C 015“.

2.7 Wyjscie sterujace zaworem

Wyjscie 24V DC dla zaworu elektromagnetycznego jest przeznaczone dla takich zastosowan jak zatgczanie
sprezonego powietrza. Ustawieniem fabrycznym jest (Air. 0 w Menu 003) odwzbudzanie przy braku sygnatu
wyjsciowego i wzbudzanie gdy na wyjsciu sterownika pojawia sie sygnat roboczy. Mozliwe jest wprowadza-
nie opdéznien czasowych — 1 sekunda pomiedzy zatgczaniem zaworu i zasilaniem wyjscia oraz 4 sekund
pomiedzy wytaczeniem sygnatu wyjsciowego i odwzbudzeniem zaworu. Dokonywane jest to poprzez usta-
wienie parametru Air. 1 w menu C003.

2.8 Sterowanie zgrubne / doktadne

Zamiast regulacji przesuwu moze by¢ wykorzystywana funkcja sterowania zgrubnego / doktadnego. Zatgcza
ona wyjscie 1 na drugi zadany poziom w przypadku pojawienia sie sygnatu z czujnika 1. Funkcja ta jest
przydatna w takich zastosowaniach jak dozowanie przy wazeniu, i bedzie ona reagowata na zestyk sygnali-
zacyjny zgrubne / doktadne (zapobiegajac podaniu nadmiaru materiatu).

2.9 Wyjscie impulsowe (praca przerywna)

Wykorzystywana jest do sterowania przenosnikiem zasobnika. Sygnat wyjsciowy jest podawany impulsowo
zgodnie z ustawionymi czasami zatgczenia ON i wylgczenia OFF. Jezeli zasobnik wyposazony jest w silnik
napedowy (jednofazowy) to moze on by¢ w ten sposoéb zataczany i wylgczany ale w takim przypadku war-
tos¢ sygnatu wyjsciowego musi by¢ ustawiona na 100%. Funkcja ta musi by¢ zaprogramowana w menu
“C004°“.

3.0 Wyswietlanie informaciji

W trakcie normalnej pracy wyswietlana jest informacja o poziomie sygnatu zadanego na wyjsciu kanatu 1.

11117 0
1L L np. 90 %

Przy programowaniu, na pierwszym segmencie wyswietlana jest informacja o numerze kanatu wyj$ciowego.

. (11117

L. L]

Programowanie parametréw kanatu 1.

I L

/_/ /_/ /_/ Programowanie parametréw kanatu 2.

Wyjscie
7 Wytaczenie przyciskiem* 0 “
[ L]
/—/ /— /— Brak sygnatu odblokowania. Jezeli nie jest on wykorzystywany to nalezy ustawi¢ para-
/] /— /— metr “—E. = 1“w menu 020 lub 021.

Wytaczenie przy sterowaniu przesuwem.
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Instrukcja obstugi

- — — Kropka pulsuje — opdznienie czasowe jest aktywne.
Ll
. LT
Przekroczenie czasu braku sygnatu czujnika (Menu
/_ /_ /_ “C 015%)
/_ / / /_/ / _/ /_. Zerowanie przyciskiem “P
REOVIB_MTS440_MTS442_PL.DOC
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REOVIB MTS 440 / 442

Instrukcja obstugi ELEKTRONIK
4.0 Dane techniczne
Typ ukfadu REQOVIB REQOVIB
MTS 440-02 MTS 442-02
Wybierane funkcje Tak Tak

Sie¢ zasilajgca

110V lub 230V +/- 10 %, 50/60 Hz samoczynne dostrajanie uktadu

Wyjscie 1 0...100/0...210 V, 10 A 0..100/0...210 V, 6A (max. 10 A suma-
rycznie)

Wyjscie 2 - 0..100/0...210 V, 4A (max. 10 A suma-
rycznie)

Sumaryczny prad z obydwéch wyjsé nie moze przekraczaé 10A'!

Umax 50...100% zadawane

Bezpieczniki topikowe 2x10A, M

Konstrukcja Aluminiowa obudowa IP 54

Elementy manipulacyjne

Whytacznik sieciowy i wyswietlacz z przyciskami do programowania. Zadawanie mocy
wyjsciowej dla przenosnikéw moze by¢ dokonywane poprzez wykorzystanie przyciskow i
wys$wietlacza bez koniecznosci otwierania urzadzenia.

Ptynny rozruch
(Soft start)

Programowany 0...4 s., funkcja ta jest aktywna zawsze przy zatgczaniu zaréwno sieci jak
i wykorzystywaniu blokady oraz sterowaniu przesuwem.

Ptynne zatrzymywanie
(Soft stop)

Programowane 0...4 s., wprowadzane przy blokowaniu i sterowaniu przesuwem.

czujnika

Blokada Sygnat napieciowy 24 V, DC lub zestyk
Wyjscie na zawor elek- |24V, 100 mA

tromagnetyczny

Zasilanie czujnika 24V, DC, 100 mA (sumarycznie)
Typy czujnikow wyjscie PNP-, NPN -

Opoznienie przy zata- 0,1...15s.

czaniu sterowania prze-

suwem

Opodznienie przy wyla- 0,1...15s.

czaniu sterowania prze-

suwem

Czas pracy przy pracy 0,1...15s.

impulsowej

Czas przerwy przy pracy | 0,1...15 s.

impulsowe;j

Czas przerwy w sygnale | 30...240 sec.

Wyjscie stanu (sygnali-
zacji stanu pracy)

24V, DC /20 mA, zgodnie z dziataniem przeno$nika (PNP)

Zakres temperatur robo- | 0...+45 °C

czych

Zakres temperatur prze- |-40...+80 °C

chowywania

Masa

Wymiary 150 x 205 x 105 (szeroko$¢ x wysokos¢ x gtebokos¢)

Zgodnos¢ z normami

EN 50081-2, EN 50082-2

5.0 Deklaracja zgodnosci

C

Deklarujemy, ze wyroby i samodzielne wyposazenie spetniajg wymagania naste-
pujacych norm i wynikajgcych z nich dokumentéw: EN 50081-2 i EN 50082-2

zgodnie z przepisami 89/336/EWG.
REO ELEKTRONIK GMBH, D-42657 Solingen
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REOVIB MTS 440/ 442

RED

Instrukcja obstugi ELEKTRONIK
6.0 Ustawiane parametry
Parametr: Wskaz |Ustawienia Kod
ania fabryczne wejscia:
wyswiet
lacza
e Amplituda drgan Kanat 1 i Kanat 2 0. A 0% 000 /020 /
. A 021
e 2. Amplituda przenosnika (doktadna) 0...100 % 2. 0 % 000/ 020
e Gorne granica zakresu regulacji (Upyay) Kanat 1 {50...100 % |o. P. 90 % 020
e Gorne granica zakresu regulacji (Uy.x) Kanat 2 [50...100 % |1. P. 90 % 021
e Czestotliwo$¢ mechaniczna przenosnika 0/1 o. HA. |l 020
3000/6000 /min (zasilanie 50Hz) Kanat 1
e Czestotliwos¢ mechaniczna przeno$nika 0/1 . HA. |1 021
3000/6000 /min (zasilanie 50Hz) Kanat 2
e Soft start 0...5 sec. o./. 0,1 sec. 020
Kanat 1
e Soft start 0...5 sec. I/ 0,1 sec. 021
Kanat 2
e Soft stop 0...5 sec. 0.\ 0,1 sec. 020
Kanat 1
e Soft stop 0...5 sec. Lo\ 0,1 sec. 021
Kanat 2
¢ Mozliwos¢ zewnetrznego blokowania 0/1 o.-E. |[I 020
Kanat 1
e Mozliwos¢ zewnetrznego blokowania 0/1 1. —E. I 021
Kanat 2
e Rodzaj pracy kanatu 1 0/1 SP.2 0 003
Sterowanie przesuwem lub zgrubne/doktadne
e Zwioka przy zatgczaniu sterowania przesuwem | 0...60 sec. |o. | 5 sec. 007
Kanat 1
e Zwioka przy zataczaniu sterowania przesuwem | 0...60 sec. |I. |. 5 sec. 006
Kanat 2
e Zwloka przy wylgczaniu sterowania przesu- 0...60sec. |o0.O. 5 sec. 007
wem
Kanat1
e Zwioka przy wylgczaniu sterowania przesu- 0..60sec. (1. O. 5 sec. 006
wem
Kanat 2
e Wybor rodzaju czujnika PNP /PNP  Odwra- |0/ 0.-SE. |0 007
canie Kanat 1
e Wybor rodzaju czujnika PNP /PNP  Odwra- |0/ . -SE. |0 006
canie Kanat 2
e Aktywna funkcja przerwy w sygnale czujnika 0/1 E.E. 0 015
Kanat 1 i Kanat 2
e Czas przerwy sygn. z czujnika 30...240 E. 30 sec. 015
Kanat 1 i Kanat 2 sec.
e Dziatanie logiczne czujnika AND / OR 0/1 SLU. 0 014
0/1 SLO. 0
e Praca impulsowa Kanat 1 i Kanat 2 0/1 o.HP. |0 004
1. HP.
e Zapamietanie nastaw uzytkownika PUSH. 143
e Przywrécenie nastaw fabrycznych FAC. 210
e Przywrécenie nastaw uzytkownika US.PA. 210
o Ukrycie menu [0/1 Hd.C. |0 117
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7.0 Ustawianie parametréow

Na plycie czotowej znajduje sie szes¢ przyciskow i wy-
Swietlacz LED. Stuzg one do programowania wy$wietlania | 0
parametréw sterownika. Wszystkie tryby pracy oraz pro-  DoPHAY L
gramowane parametry moga by¢ wprowadzane za po- e
Srednictwem tych elementow. BACK
Przyciski “I* oraz “O“ sluzg do zataczania i wytaczania

stanu roboczego sterownika (ON i OFF) jednak, nie za- _ 1 on
pewniaja one separacji galwanicznej od sieci a jedynie UP +—| & F |

blokujg elementy potprzewodnikowe mocy.

“

Przyciski “P“, “F“ oraz przyciski kursora (gora i doét) prze-
znaczone sg do wprowadzania parametrow. Parametry v P 0 | OFF
/

wprowadzane sg za posrednictwem menu i sg wywotywa- DOWN
ne poprzez wprowadzanie kodéw.. Duze litery wskazujg
wybierane funkcje.

PROGRAMMING
o o o o MODE / ENTER
Wyswietlane wartosci mogg by¢é zwiekszane lub zmniej-

szane o jednostki, dziesigtki jednostek poprzez krétkie naciskanie przyciskéw. Dtuzsze przytrzymywanie na-
cisnietych przyciskéw powoduje zmiany wartosci o dziesiatki.

W celu uniemozliwienia wprowadzania zmian przez osoby niepowotane w menu uzytkownika wartosci te sg
chronione. W celu wejscia do menu uzytkownika musi byé najpierw wprowadzony kod otwierajgcy dostep.
Dla kazdej grupy funkcji sg rézne kody dostepu.

Wprowadzone parametry sa automatycznie zapamietywane przy wychodzeniu z trybu programowa-
nia lub jezeli zaden przycisk nie jest naciskany przez czas 100 sekund..

Wszystkie procedury programowania sg poprzedzane nacisnieciem przycisku programowania “P“. Ponizszy
diagram wyjasnia sekwencje wykorzystywania przyciskow.-

P I~ /‘//7/‘/81_ 7 1| |P CID/7BCID /|| P
L. LI [1_. oo /] /» a1 B 0, / /.

|

I

p I~ 17 —r - /| P
T {_I.l_. . I_I} [_I.l_.l_. /} />

L v

> [y

1. Nacisngg¢ przycisk “P*.

2. Przyciskami kursora wybraé¢ numer kodowy.

3. Nacisna¢ przycisk “P*. Wyswietlony zostaje pierwszy punkt menu. Zadany punkt w menu moze zostaé¢
wybrany poprzez kolejne naciskanie przycisku “P“ (przewijanie).

4. Wartos¢ w danym punkcie menu moze by¢ zmieniana przyciskami kursora..

5. Naciskajac przycisk ,P” przejs¢ do nastepnego punktu menu lub do korica menu, co spowoduje powrot

do wyswietlania programowanej wartosci. W celu szybkiego wyjscia z menu i powrdcenia do normalne-
go stanu wyswietlacza nalezy naciska¢ przycisk “P*“ przez 5 sekund.
6. W celu powrdcenia do poprzedniego potozenia w menu nalezy nacisngé¢ przycisk “F“.
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Instrukcja obstugi REOVIB MTS 440/ 442 ELEKTRONIK
7.1 Zadawanie przepustowosci przenosnika

Punkt pracy moze by¢ ustawiany w kilku menu.
Operator moze zmienia¢ punkt pracy przenosnika bez znajomosci kodéw menu, po dwukrotnym nacisnieciu
przycisku “P*.

Kod 000 Predkos¢ przenosnika

A A ’Jf/j’]% (o /000)4) Przeno$nik 1
s N | Przepustowosé¢
AT Cran = ol (r 2. Ustawi¢
t e 585)le 64D (jezeli w Menu 3
Voo = "S.P.2. =)
AR [/’J]B OO0 Przenognik 2
i s | Przepustowos¢
Tryb roboczy
7.2 Wybor funkciji
Kod 003 Wybor
— ~ o o Kana*1
4 [L L_/'gg]%’/_ L_I“L_/'_:"] % [fL/L.I_'. u]% [__LIL.L_. I ] 0 = Przesuw
L IS o "1 = Sterowanie zgrubne/doktadne
[c'.-/. L7]@[D.-/. L7] Kanat 1 blokuje kanat 2
v
A -a L7]%[, =) L7] Kanat 2 blokuje kanat 1
l v N 0 = Zawor powietrza wytgczany
AR BIE}[H' . /|[4] wraz z wytaczaniem sygnatu stanu
i ; ! I1 = ZaV\éor powie’zza zataczony
v s przed pracg i 4s po pracy
" Tryb roboczy

7.3 Odblokowanie funkcji pracy impulsowej (przerywnej)

Kod 004 Praca impulsowa

_ a] — (A Kanat 1
4 [/ U/_//_/] B [L Ul ”—/] 4 [1_////—' /_/] B [—//—//—/ II] % 0 = Praca Imp Wy*
1 = Praca imp. zat.
v
— = =~ Kanat?2
AW % HA %/ 0'= Praca imp. wyt.
v = 1 = Praca imp. zat.
T H 20 <] H 30 /T Czas pracy w
J N stanie zat.
5 Ef[/’]@[/—/. /:7./_7]% Czas pracy w
v J stanie wyt.
A Praca
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7.4 Sterowanie przesuwem kanat 1

Kod 007 Sterowanie przesuwem kanat 1
% l[ II_//I_/U] % [[ 1/_/’/_// /] [/__/. _I__L L/’]% [EL _I__L //]
I
Ay L:u% T

v
V» /__/lI_LI L.I/_/I [} Iul /Llul
l ]B l l

U S

v

0 = Czujnik PNP
1 = Czujnik odwr.

Opdznienie przy

zafgczaniu

Opdznienie przy

wytaczaniu

Praca

7.5 Sterowanie przesuwem kanat 2 (tylko dla wersji REOVIB MTS 442)

Code 006 Sterowanie przesuwem kanat 2

[/._/:L //7]@[1._/_: //

Iy 111

V I~ /_//_//_/E] I~ rrc
| |1, i [z]

|
A4 =08 LA
hd |

v

7.6 Logika dziatania czujnika

Kod 014 Logika czujnika

V I~ /‘//‘//‘/B 7o V AN
—»/.///H/@,IIII | (L J T

B//r‘/ /e

L B[//,rr. /]/.
r// //Br// (e

.T Lo o HB L o r]/»

H_I/_Il_/
II_I_I/_I

0 = Czujnik PNP
1 = Czujnik odwr.

Opobznienie przy

zatagczaniu

Opobznienie przy

wytaczaniu

Praca

Czujnik 1 + 2

AND

Czujnik 1 + 2
Ex-OR (MIN-MAX

Praca

REO CROMA
@ = Pozaryskiego 28
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7.7 Czas przerwy w sygnale czujnika

Kod 015 Czas przerwy w sygnale czujnika

p i B 1| e I B Y 1P Kanal”l
/> [I_. IRl /] B [l_. I /] [l_l.l N //] B [/_I.EI__ I] /\» O = Funija nieaktywna
i v @ | = Funkcja aktywna
L AF O =0 LE 1[4 Kanat?2
T B I" 0 = Funkcja nieaktywna
_ *__ B o | = Funkcja aktywna
£ Eﬂ/_' “51 4] czas przerwy [s]
v
Praca
7.8 Przenosnik Kanat 1
Kod 020 Przenosnik Kanat 1
28 [/, L II] {%[/ R A [/ A Il /’]% [/ G 4 PerkOéé przenOénika
| Kanat 1
i v N .
5 =5 Crr = i (e PerkOSC dokt.
[/_' _N_UJIE} [L' UU'U] (tylko gdy S.P.2. = 1)
v
[/__—/ //’/—//,/—L/,/‘,/]% [/__‘/ By T’ Max perkOSé Kanat 1
v
e —— 0 = Odblok
f{’ £ U)lemt At gt odwr
v B c -
- —— —— zestotl. przenosnika
[l__/.l_/.!_/ /_/]@ [1_/./‘/.// / % HA. =0 = 6000/min
| HA. = 1= 3000/min
:
[ am% I~ HO)[24] Soft Start (s) Kanat 1
|
|y
A /_,f/_/]% L5 4] Soft Stop (s) Kanat 1
|
I
Praca
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7.9 Przenosnik Kanat 2
Kod 021 Przenosnik Kanat 2
2 [/0 //////] %l/e A [/ . IIZI/I/]% [/ N Predkos¢ przenosnika
i | Kanat 2
N
V. /. /" /I///.//I /I}B [/. " L/// / % Max perk Kanat 2
i |
N
4 Y Y 0 = Odblokowane
T[' Ll ~ I=0dbl. odwr.
MEERPY Czestotl. przen.
LA D)l A7 HA = 0 = 6000/min
i ; | HA. = 1=3000/min
L. ’/_”_/}% L.~ 50 Soft start Kanat 2
|
v
[/ oL H/’l’]@ [/ D Soft StOp Kanat 2
|
.
P Praca
7.10 Zapamietanie parametrow zaprogramowanych przez uzytkownika
Zapamietanie biezagcych parametrow
[«] B P
LS00 L H3)A)FUSH 9 (5AFE 4
B L B |
v
A
7.11 Przywrécenie nastaw
Przywolanie nastaw fabrycznych i nastaw uzytkownika
Kod 210 Przywotanie nastaw fabrycznych i nastaw uzytkownika
_ (a] N p— Przywotanie domyslnych
i v Przywotanie nastaw uzytkownika

i

II_I I
LI

N

1 B /“I‘/‘
L/LUL/L/O B _‘//L//LC ]

v

Tryb roboczy

(zapisanych uprzednio poprzez
\ kod dostepu 143)

REO CROMA
Pozaryskiego 28

CROMA
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7.12 Ochrona przed programowaniem przez osoby niepowotane
Blokuje wszystkie kody dostepu, uniemozliwiajgc ich wykorzystanie z wyjatkiem predkosci przenosnika.

k4g 17
Al DE’E’]%L

4 Hd.C. = 1= |dRnyjamiéehu

A Riaca
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8.0 Polaczenia sterownika

CZUJNIK  STAN ROBOCZY BLOKADA
2 3
2 3 4 2 %,
15 155 14
KANAL 1 KANAL 2

Gniazdo czujnika PNP

+24 V Zasilanie
Wejscie czujnika 2
Wejscie czujnika 1

GND - masa

N
EN
APr WN =

Gniazdo stanu

1
2 24 V Wyjscie stanu - Kanat 1
2 %, 3 24 V Wyjscie stanu - Kanat 2
6 4 24 V Wyjscie stanu — Brak sygnatu czujnika
1 5 5 GND - masa
6

Wejscia blokujace
2

1 m——  +24 'V Zasilanie
O O 2m—— 24\ Wejscie Kanat 1 j‘
o O 3=—— 24V Wejscie Kanat 2
1 4™—— GND-masa

w

EN

Gniazdo wyjsciowe Kanat 1

1 A1
1 PE

2 A2

3 Elektro
2 3 PE magnes

Gniazdo wyjsciowe Kanat 2

1 A1
1 PE
o1 o0 2mm—— A2 R
0 o) - Elektro
2 3
mm——— PE — magnes

Opcja kabla
wyjsciowego

brazowy

ziel/zotty

EIektro?naEnes

Przytaczenie cewki zaworu 24 V dokonywane jest do wewnetrznych zaciskow 21+ i 22-

REO CROMA

Pozaryskiego 28

04-703 WARSZAWA

Tel. (22) 8123066 Fax. (22) 815 69 06
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8.1 Potaczenia wewnetrzne
X4 X5 X6
3 3
4 2 3
2 4 2 Wyswietlacz
1 5 165 1 4
3 > >
N < <
+ N N
s + + > >
§ - 9 3
- 5oz g T Foo
__é : g Q Q = ﬁ >
= £ 5] > 2 2 83 P
2 3 c < Gl +
8 N E S 5 ¥ £ ©
<« 2 e © 2 s8¢
B 29 = s £ ¢ 5 g 83 12345678
2 2:§ s2525 23358
5 ¥ 3 1 4 1 25 3 4 2 3 1
X501
X35 X51
1 4 2 3 5
©
0 - ~ >
g x X §
' g £ 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31
% § § + O o fa) s 2
% g & .6 4, 6 + N s
2 8 ha o 5 28
8 3 - s £ 8%
s £ 2 £ R
e J & § g <
k] » » $ o
8 g @
=
Q
[a]
>
53
Imax = 10A ]
X3
AV
(I
X4 2‘
A
PE
L N X2@ N @X‘I
1 ]2 3 [4 5 |6 10 Tﬂ ‘fn 13 14
—
) o 5 %) ?
PE 3 1 2 2 1 3 PE PE L N
KanaH i Kanat 2 e 110...240 V, 50/60 Hz
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9.0 Wymiary

8 8 / |
(
v [a2)
QI 2
-~/ 0
REOVIB MTS 440
- _
- N N Y, -
150 105
Zamawianie

REOVIB MTS 440-02 Ukfad jednokanatowy (jednosystemowy)
REQVIB MTS 442-02 Uktad dwukanatowy (dwusystemowy)
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