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Wskazowki bezpieczenstwa dla uzytkownika |

Niniejszy opis zawiera informacje niezbedne do prawidtowego zastosowania opisanego ponizej urzadzenia.
Opis ten jest przeznaczony dla oséb posiadajacych odpowiednie kwalifikacje techniczne i uprawnienia do
obstugi i serwisu takich urzadzen.

Wskazowki bezpieczenstwa

Ponizsze wskazowki majg na celu ochrone zdrowia i zycia obstugi oraz ochrone urzadzenia i wspétpracuja-
cych z nim maszyn i urzagdzeh.

OSTRZEZENIE!
Napiecie niebezpieczne
Zagrozenie dla zdrowia i zycia.

Przed przystgpieniem do prac instalacyjnych, modyfikacyjnych lub demontazu nalezy odtaczy¢ sie¢ zasi-
lajaca.

Nalezy przestrzega¢ wszystkie obowigzujace w danym miejscu przepisy bezpiecznej pracy.

Przed zataczeniem urzgdzenia nalezy upewnic sie czy napiecie sieci odpowiada napieciu znamionowe-
mu urzadzenia.

We wszystkich zastosowaniach nalezy instalowac wytgcznik awaryjny. Uzycie wytacznika musi uniemoz-
liwia¢ wszystkie pdzniejsze niekontrolowane dziatania.

Polaczenia elektryczne muszg by¢ ostoniete

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczenia ochronnego.

Zastosowanie

Opisane urzadzenia sg sterownikami elektrycznymi przeznaczonymi do stosowania w obiektach przemysto-
wych.
Sa one przeznaczone do sterowania pracg urzadzen wibracyjnych takich jak np. podajniki.
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1.0 Wprowadzenie

Rodzina sterownikow REOVIB MFS 268 obejmuje specjalne sterowniki adaptacyjne do wspoipracy z
przenosnikami wibracyjnymi. Czestotliwo$¢ wyjsciowa tych urzadzen jest niezalezna od czestotliwosci
sieci zasilajgcej. i pozwala na wyeliminowanie ktopotliwej czynnos$ci dostrajania przenosnika poprzez re-
gulacje sprezyn. Przenosniki pracujg ciszej poniewaz na wyjsciu sterownika generowany jest sygnat si-
nusoidalny. Ustawiana czestotliwos¢ wyjsciowa odpowiada czestotliwosci mechanicznej systemu. Opty-
malna nastawa czestotliwosci wyjsciowej dokonywana jest recznie lub automatycznie w trybie regulacyj-
nym.

Zaleznie od wykonania, sterownik moze by¢ wykorzystywany w trybie regulacyjnym, wspétpracujac z ak-
celerometrem zamocowanym do przenosnika i umozliwiajacym prace przy czestotliwosci rezonansowe;.
W tym trybie pracy na statg szybko$¢ transportowania materiatu nie majg wptywu zmiany obcigzenia. W
trybie regulacyjnym czestotliwos¢ drgan jest ustawiana dynamicznie w celu kompensowania zmian ob-
cigzenia. W normalnym trybie pracy przenosnik pracuje ze statg, ustawiong czestotliwoscig. W oby-
dwach trybach przepustowosc¢ przenosnika jest zalezna od wartosci napiecia wyjsciowego.

Sterowniki wykonywane sg w wersji zamknietej lub wersji do montazu tablicowego.

Istotne cechy charakterystyczne:

e Ustawiana czestotliwos¢ wyjsciowa, nieza-
lezna od czestotliwosci sieci zasilajace;.

e Ustawiane graniczne wartosci zakresu cze-
stotliwosci

e Ustawiane ograniczenie pradu wyjsciowego

o Stala przepustowosc¢ przenosnika, niezalezna
od wahan napiecia sieciowego.

e Tryb regulacyjny, automatyczne wyszukiwa-
nie czestotliwosci (rezonansowej).

SPEED

e Przekaznik stanu informujgcy o zatgcze- SEP]%E]E]@ o= PPl ZoAI~)
niu/wytgczeniu (On/Off). @m»
e Sterowanie podawaniem [O]=
e Wyjscie 24 V DC do sterowania zaworem %i
sprezonego powietrza @
e Cztery zapamietywane nastawy uzytkownika O~
e Opcjonalny interfejs RS232 lub Profibus-DP %f
do zdalnego zadawania parametrow. @ Feovewsze o E7] REOVIB MFS 268
O
Oiﬁ Wykonanie
Wykonanie zamkniete tablicowe
2.0 Dziatanie

Programowanie sterownika realizowane jest za posrednictwem panelu sterujgco - kontrolnego znajduja-
cego sie na ptycie czotowej (przyciski i wyswietlacz LED). Wszystkie nastawy moga by¢ dokonywane na
tym panelu w kilku menu. Rézne parametry mogg by¢ wprowadzane po wybraniu kodéw operatora. W
dalszej czesci instrukcji podany jest petny opis programowania sterownika. Alternatywnie mozliwe jest
zadawanie przepustowosci przenosnika przy pomocy zewnetrznego potencjometru, zewnetrznego napie-
ciowego sygnatu sterujgcego 0...10 V, DC lub sygnatu pradowego 0(4)...20 mA (wybrana opcja musi by¢
wprowadzona w menu 003). Przekaznik z bezpotencjatowym zestykiem informuje o stanie sterownika i
wspoétpracuje z sygnatem blokowania. Zaciski pozwalajgce na wykorzystanie tych zestykéw znajduja sie
wewnatrz sterownika.

W trakcie normalnej pracy zadana wartosc¢ jest wskazywana na wyswietlaczu LED w postaci procentowe.
W trybie programowania wyswietlane sg wartosci programowanych parametréw. Zmieniane nastawy mo-
ga by¢ zapamietane przy wychodzeniu z trybu programowania lub moga by¢é zapamietywane automa-
tycznie jezeli zaden przycisk nie bedzie naciskany przez czas 100 sekund.

Sterownik umozliwia prace z czestotliwosciami z zakresu 5...150Hz, ktére mogq by¢ ograniczane od gory
| od dotu. relacja pomiedzy dolng i gorng czestotliwoscia graniczng nie moze by¢ wieksza niz 1:4.
Mozliwe jest ustawianie wezszego zakresu, zapewniajgce zachowanie marginesu bezpieczenstwa |
ochrony przed duzg zmiennoscig czestotliwosci wyjsciowych. maksymalny prad zasilania cewki
elektromagnesu moze by¢ ograniczany w zintegrowanym ograniczniku pradu wyjsciowego.

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906 3
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Parametry krytyczne, takie jak ograniczenie pragdowe lub zakres czestotliwosci zadawane sg w menu
serwisowym. nie jest ono dostepne w normalnej strukturze menu. Dostep do tych parametrow uzyskiwa-
ny jest po wprowadzeniu dodatkowego numeru kodowego. System ten zabezpiecza przed zmianami od-
powiedzialnych parametrow pracy przez osoby niepowofane.

Sterowniki REOVIB MFS 268 moga by¢ opcjonalnie wyposazone w interfejs RS232 lub Fieldbus (Profi-
bus-DP).

2.1 Sterowanie podawaniem
Wyjscie moze by¢ zata-
czane (ON) i wylaczane  Czujnik ZAt || || Il
(OFF) czujnikiem $ledza- WYL

cym transportowany mate-

riat przy zastosowaniu A
wewnetrznie programowa-  odajnik

e WYL
nych opdznien czasowych
(czas zatgczania t on i wy- « > —
taczania t off). ton Soft Start toff  Soft Stop

Poziom transportowanego

materiatu roénie powyzej poziomu czujnika i opada ponizej tego poziomu. Wyjscie sterownika jest zata-
czane jezeli czujnik nie wykrywa materiatu po uptywie zadanego czasu. Wyijscie jest wylgczane po wy-
kryciu materiatu i uptywie zadanego czasu opdznienia przy wytaczaniu (Na wyswietlaczu pojawia sie ko-
munikat FULL). Przerwy w podawaniu materiatu zerujg naliczany czas, ktéry jest zawsze naliczany od-
powiednio od ostatniego lub od pierwszego transportowanego elementu. Czasy opdznienia przy zatacza-
niu ON i wytgczaniu OFF sg programowane w menu. Pierwsza kropka dziesietna pulsuje wskazujac pra-
ce wewnetrznego ukfadu czasowego.

Dodatkowy uktad czasowy czujnika “Sensor-Time-out® (brak zmian w sygnale wyj$ciowym czujnika)
rozpoczyna zliczanie przy zatgczaniu podajnika. Czas ten jest programowany (30...240 s) i po jego upty-
wie nastepuje wytaczenie podajnika (jezeli w zaprogramowanym czasie nie nastepuje wykrycie obecnosci
transportowanego materiatu). Przekaznik stanu sygnalizuje, ze przeno$nik nie pracuje i wyswietlany zo-
staje komunikat — alternatywnie ERROR i SE. Funkcja ta jest opcjonalna i musi by¢ wybrana w menu

( EE=1).

2.2 Praca z dwoma predkosciami (przetaczanie zgrubne/doktadne)

Zamiast typowego sterowania podawaniem mozliwe jest sterowanie z dwoma predkosciami (zgrub-
ne/doktadne) (Menu C 003). Drugi punkt pracy (sterowanie ,doktadne” ) jest zalgczany poprzez ten sam
czujnik. Do przetgczenia zgrubne/doktadne mozna wykorzystywac zestyk lub sygnat 24 V DC. Aktywacja
drugiego punktu pracy nastepuje natychmiast po podaniu sygnatu 24 V.

[Funkcja normalnego sterowania podawaniem ($ledzenia przesuwu) nie jest aktywna].

2.3 Wejscia i wyjscia sterujace

2.3.1 Wejscie blokujace

Zewnetrzny zestyk lub sygnat napieciowy 24 V DC .
Funkcja zewnetrznego sterowania do zataczania i wytaczania wyjscia sterownika umozliwiajgca np. ste-
rowanie kilkoma ukfadami z jednego centralnego sterownika PLC.

2.3.2 Wejscie czujnikowe do sterowania podawaniem

Czujnik kontroluje kolejke transportowanych elementéw na rynnie lub jest zrédtem sygnatu wejsciowego
do przetaczenia na drugi punkt pracy (prace z drugg predkoscia, np. w uktadach wazacych). 24 V DC
(PNP).

2.3.3 Zewnetrzne zadawanie punktu pracy

Amplituda drgan podajnika moze by¢ zadawana zewnetrznym sygnatem analogowym 0...10 V, DC,
0(4)...20 mA, lub potencjometrem 10 kQ. W przypadku zadawania zewnetrznego parametr ESP w menu
C003 musi by¢ ustawiony na 1 (nie obowigzuje w sterownikach 16A ).

Minimalna warto$¢ napiecia wyjsciowego odpowiada nastawie = 0:-
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RED

Instrukcja obstugi REOVIB MFS 268 CROMA

Przed zmiang parametru ESP (zewnetrzne zadawanie punktu pracy) nalezy przyciskami panelu kontrol-
nego plyty czotowej ustawi¢ wartos¢ minimalng | pozostawic jg przy przetgczaniu ESP z 0 na 1.

2.3.4 Wyjsciowy przekaznik stanu

Przetaczny zestyk przekaznika stanu 250 V/1 A. Przekaznik zamyka styki gdy podajnik pracuje. Zestyki
zostajg otwarte gdy jest sygnat blokady lub wyswietlany jest sygnat o stanie awaryjnym.

2.3.4 Wyjscie dla zaworu powietrza 24 VDC

Wyjscie do zatgczania i wytgczania zasilania zaworu powietrza. Wytaczenie nastepuje 4 sekundy po za-
trzymaniu podajnika (za wyjatkiem uktadéw 16 A).

2.4 Wyswietlacz

ql'll'l Tryb normalny: Wyswietlana jest wartos¢ zadana dla punktu pracy.
5/_/_710 Wyjécie wylaczone przyciskiem "0

HFF Sygnat blokady na wejsciu blokujacym

F/_,’/_ L Wyjscie wytaczone przez czujnik $ledzenia materiatu.

3.0 Budowa

Sterowniki sg wykonywane w wersji obudowanej (do indywidualnego montazu) lub w wersji tablicowe;.

3.1 Wykonanie zamkniete

Wytacznik sieciowy

Panel manipulacyjno - wskaznikowy

Kabel sieciowy z wtyczkg

Kabel lub gniazdo wyjsciowe do potaczenia z elektromagnesem

Gniazdo czujnika. Standardowe ukfady sg wyposazone w zasilanie 24 V DC dla czujnikow z wyjsciem
PNP

3.2 Wykonanie tablicowe

® Panel manipulacyjno - wskaznikowy
® Zaciski do wykonania potaczen zewnetrznych

® Otwory dla $rub montazowych

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906 5
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4.0 Dane techniczne

Typ MFS 268 / 3A |MFS 268 /6A |MFS 268 /8A |MFS 268 / 12A | MFS 268 / 16
Zasilanie 110 V, 240 V +/- 10 %, 50/60

Wyjscie 0..95V,0..205 V

Prad wyjsciowy Max. 3 A | Max. 6 A | Max. 8 A | Max. 12A | Max 16 A
Zalecane zabezpie- |10 A 16 A 16 A 16 A

czenie * Charakterystyka D, z ochrong przepieciowg

Blokowanie 24V, DC wejscie (Laczenie z wewnetrznym zrodtem 24 V)

Przekaznik stanu Zestyki przetaczne, 250V, 1 A

Zasilanie czujnika 24V, DC, 100 mA

Typ czujnika wyjscie PNP

Wyjscie stanu Przekaznik z zestykiem przetacznym 1A, 250 VAC , 60 VDC

Wyjscie do zasilania | 24 VDC / 50 mA zataczane razem z podajnikiem (PNP), za- | brak
zaworu sprezonego | bezpieczone przed zwarciem

powietrza

Zakres temperatur | 0...+45 °C

otoczenia

Przechowywanie -10...+80 °C

Wysokos$¢ n.p.m. 1000 m obcigzalno$¢ pradowa maleje o 0,5 % na kazde dodatkowe 100 m

*)Uktady wyposazone sg w ograniczniki pradu rozruchu jednak przy pierwszym zatgczaniu wyste-
puje udar pradowy spowodowany wewnetrznymi kondensatorami. Moze to powodowaé¢ wyzwala-
nie zabezpieczen, szczegodlnie przy jednoczesnym zataczaniu kilku sterownikéw. Z tego powodu
bardzo istotne jest stosowanie wlasciwych urzadzen zabezpieczajacych o zalecanej charaktery-
styce.

5.0 Kody zamawiania (Wykonania standardowe)

Typ Kod Opis

REOVIB MFS 268 / 3A — IP54 626803 | 3 A, Wykonanie zamkniete z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 3A — IP20 621605 | 3 A, Wykonanie tablicowe z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 6A — IP 54 626823 | 6 A, Wykonanie zamkniete z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 6A — IP20 621603 | 6 A, Wykonanie tablicowe z wejéciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 8A — IP 54 626843 | 8 A, Wykonanie zamkniete z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 8A — IP 54 626863 | 12 A, Wykonanie zamkniete z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 8A — IP20 6216.. 8 A, , Wykonanie tablicowe z wejsciem dla czujnika i akcelerometru
REOVIB MFS 268 / 16A —1P20 | 626863 |16 A, , Wykonanie tablicowe z wejsciem dla czujnika i akcelerometru

6.0 Deklaracja zgodnosci

Deklarujemy, ze wyroby spetniajg wymagania nastepujacych norm : EN 50081-2 i EN 50082-2
c € zgodnie z dyrektywg 89/336/EWG.

REO ELEKTRONIK AG, D-42657 Solingen
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7.0 Nastawy (programowanie)

Po zaprogramowaniu i sprawdzeniu poprawnosci pracy sterownika wraz z caltym urzadzeniem wi-
bracyjnym nalezy pozostawi¢ obstudze jedynie mozliwosé zadawania amplitudy napiecia wyj-

$ciowego czyli przepustowosci przenosnika.
Ustawienie przepustowosci przenosnika:

Nacisna¢ dwa razy przycisk P i zada¢ przepustowos¢ przyciskami kursora (kod C. 000).

Parametr: Kod | Nastawa Kod dostepu:
fabryczna:
Podajnik wibracyjny
o Amplituda (przepustowo$¢) | 0...100 % A. 0 % 000, 002
Nastepujace parametry zmienne sa dostepne z menu programowego:
Parametr: Wskaza- | Nastawa fa- |Kod do-
nie bryczna: stepu:
Podajnik wibracyjny
o Amplituda (przepustowosc) 0...100 % A. 0 % 000, 002,
020, 096
e Gorne ograniczenie zakresu zadawania (Upay) | 5-..100 % P. 90 % 008, 020,
096
o Czestotliwos¢ drgan 30...140 Hz |F. 100 Hz 008, 020
(5...300 Hz) 040, 096,
o Soft start — czas narastania napiecia przy 0..10s /. 0,1s 020, 096
starcie
¢ Soft stop — czas zmniejszania napiecia przy |0..10s \. 0,1s 020, 096
stopie
e Przetaczanie na zadawanie zewnetrzne 0/1 E.S.P. 0 003
e Zadawanie 0(4)...20 mA 0/1 4.20 0 003
e Zadawanie z potencjometru 0/1 POT. 0 003
o Sterowanie zgrubne/doktadne 0/1 S.P.2. 0 003
e Odwracanie sygnatu blokady 0/1 -En. 0 003
Praca w trybie regulacyjnym (z akcelerometrem)
e Przetaczenie na tryb regulacyjny 0/1 ACC. 0 008
o (Czes$¢ P charakterystyki 0...100 P.A. 40 008
o (Czes¢ | charakterystyki 0...100 LA 100 008
e Automatyczna regulacja czestotliwosci 0/1 AF.C 0 008
¢ Uruchomienie automatycznego wyszukiwania AF.S. 008
czestotliwosci rezonansowej
Sterowanie podawaniem (przesuwem)
o Opbznienie przy zatgczaniu 0..60s l. 1s 007, 167
o Opodznienie przy wylgczaniu 0..60s 0. 1s 007, 167
e Odwracanie funkcji czujnika PNP /PNP |-SE. PNP 007, 167
odwrdcony
e Zatgczanie funkcji czasu czujnika (bez zmiany [0/ 1 E.En. 0 015, 167
sygnatu)
e Zadawanie dopuszczalnego czasu bez zmia- |30...240 s E.E. 180 015, 167
ny sygnatu czujnika (Sensor Time-out)
o Wytgczenie zasilania zaworu powietrza 0...60s A.i. 4 015
Obstuga
o Wyswietlanie biezgcej wartosci pradu i. 040
o Wyswietlanie biezacej wartosci czestotliwoSci F. 040
e Zapamietanie nastaw uzytkownika PUSH. 143
e Przywotlanie nastaw fabrycznych FAC. 210
e Przywotanie nastaw uzytkownika US.PA. 210
e Ukrywanie menu programowania 0/1 Hd.C. 0 117
o Ukrywanie nastawy punktu pracy 0/l di.S. 0 137
o Wyswietlanie wersji oprogramowania 001

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906
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8.0 Elementy manipulacyjne

8.1 Programowanie

Szes$¢ przyciskow | wyswietlacz LED na plycie
czotowej sg przeznaczone do obstugi | progra-

mowania sterownika. Wszystkie parametry i trypy =~ Wyswietlacz I~ minleln
pracy sg ustawiane za posrednictwem tego pane- —

lu. LI
Przyciski “I oraz “O“ przeznaczone sg do zala- powrst

czania | wylgczania sterownika ale wylgczenie ta-
kie nie zapewnia separacji galwanicznej ale

powoduje jedynie zablokowanie elementow pot- . , —r ON

przewodnikowych mocy. Zwigkszanie |— | gy F I ZAL
Przyciski “P*, “F* oraz przyciski kursora stuzg do

zadawania parametréw. Dostep do programowa-

nia uzyskuje sie w menu otwieranym po wprowa- A 4 P O —T OFF
dzenia kodu operatora. Szczegdtowy opis funkcji  zmniejszanie / WYL

znajduje sie w dalszej czesci niniejszej instrukcji.

J

Wyswietlane wartosci zwigksza sig lub zmniejsza Potwierdzenie

przyciskami kursora. Dtuzsze przytrzymywanie lub przeskok funkcji
przycisku zwieksza skokowo wskazania dziesiec
razy.

W celu unikniecia przypadkowego wprowadzania zmian parametréw lub zmian wprowadzanych przez
0soby niepowotane zastosowano kod ochronny. Kod ten musi zosta¢ wprowadzony aby otworzyé menu
uzytkownika. Dla r6znych grup funkcji wprowadzono rézne kody.

Wprowadzone nastawy sg automatycznie zapamietywane przy wychodzeniu z menu lub jezeli za-
den przycisk nie jest uzywany przez czas 100 sekund.

Wprowadzanie parametréw jest poprzedzone naciskaniem przycisku programowania “P“. Ponizszy dia-
gram wyjasnia sekwencje wykorzystywania przyciskow.

B ﬂﬂﬂl[%li g2 (=) A EE][F{ 1040 (4]
|

l+@
2 anEje 540 (]
|

1. Nacisngc¢ przycisk “P“.

2. Wybra¢ numer kodowy kursorami.

3. Nacisnag przycisk “P*. Wys$wietlany jest pierwszy punkt menu. Zadany punkt w menu wybierany jest
poprzez przyciskanie przycisku “P“ (przewijanie).

4. Wartos¢ parametru w menu wybierana jest kursorami.

5. Przewing¢ do nastepnego punktu menu lub do kohca menu co spowoduje powrét do wprowadzone;j
wartosci | nacisng¢ przycisk “P“ . WyjsScie z menu i powrét do pracy wyswietlacza jako wskaznika
uzyskuje sie poprzez naciskanie przycisku “P* przez pie¢ sekund.

6. Powrdt do poprzedniego potozenia w nastepuje po nacisnieciu przycisku “F*.

8 REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906
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9.0 Pierwsze uruchomienie

9.1 Kroki poczatkowe

e Sprawdzi¢ czy sterownik jest wykonany na napiecie zgodne z napieciem lokalnej sieci (informacje z
tabliczki znamionowej) oraz czy jest dostosowany do przenosnika.
o Wykona¢ potgczenia zgodne z podanymi w instrukcji.

9.1.1 Wazne uwagi

Ostrzezenie:

Zastosowanie sterownika opisanego w niniejszym dokumencie umozliwia takie ustawienie

uktadu transportowego, przy ktérym znajdzie sie on w stanie rezonansu. W takim przy-

padku moze wystgpi¢ maksymalna amplituda drganh przy bardzo matej warto$ci zadanej. Z

tego powodu nalezy zachowaé szczegdlng ostroznos¢ aby unikngé uszkodzenia cewki
elektromagnesu w wyniku wystepowania silnych uderzen.

Praktycznie nie jest mozliwa praca przy czestotliwosci rezonansowej bez sprzezenia od sygnatu akcele-
rometru poniewaz system bedzie niestabilny i niesterowalny. Nalezy ustawi¢ prace w odpowiednim od-
sterowaniu od rezonansu tzn. powyzej lub ponizej czestotliwosci rezonansowe;.

Czestotliwos¢é rezonansowa: Zaleznie od sprezyn i roztozenia mas systemu przenosnika mozliwe jest
wystepowanie stanu rezonansu przy wiecej niz jednej czestotliwosci. Dodatkowy punkt rezonansu wyste-
puje przy krotnosci czestotliwosci sieciowej. Z tego powodu, w sytuacjach krytycznych, mozliwe jest ze
uktad automatycznego wyszukiwania czestotliwosci nie znajdzie wtasciwej czestotliwosci rezonansowej i
w takim przypadku konieczne jest wyszukanie tej czestotliwosci przy recznym sterowania.

9.1.1.2 Czestotliwos¢ robocza cewki elektromagnesu

Mozliwe jest, ze prad cewki bardzo wzrosnie przy matej czestotliwosci. Z tego powodu, przy kazdym no-
wym zastosowaniu prad ten powinien by¢ mierzony przyrzgdem do pomiaru rzeczywistej wartosci sku-
tecznej pradu (true RMS). Nalezy réowniez kontrolowaé nagrzewanie sie cewki elektromagnesu.

Cewka powinna by¢ przystosowana do pracy przy witasciwej czestotliwosci aby unikngé¢ przeptywu nad-
miernych pradéw i w efekcie jej przecigzenia.

9.1.1.3 Pomiary napiecia | pradu wyjsciowego

Nalezy korzystac z przyrzaddéw do pomiaru wartosci skutecznej, ktérych wskazania sg poprawne nie tylko
dla petnych przebiegdéw sinusoidalnych (petny przebieg sinusoidalny jest generowany jedynie przy pet-
nym wysterowaniu.

Na wyjsciu przemiennika czestotliwosci jest sygnat generowany przez falownik z modulowang szeroko-
Scig impulsu. Zaréwno prad jak i napiecie wyjsciowe nie moga by¢ mierzone klasycznymi przyrzadami
pomiarowymi. Zalecane sg analogowe mierniki elektromagnetyczne. Mierniki elektroniczne stosowane do
tego pomiaru nie bedg gwarantowaty odpowiedniej pewnos$ci uzyskiwania poprawnych wynikéw pomia-
réow.

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906 9
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9.2 Wprowadzanie urzadzenia do pracy

1. Ustawi¢ czestotliwosé drgan
2. Ustawi¢ poziom zasilania podajnika (maksymalny dopuszczalny prad obcigzenia).

Postepowanie w przypadku nowego podajnika o nieznanych parametrach.

Bez dotaczonego podajnika. Wybrac parametr FAC w menu C210 (przywrdcenie nastaw fabrycznych),
nacisna¢ przycisk kursora w celu przestawienia (SAFE) | nacisng¢ przycisk P w celu wyjscia z menu. Na-
stawy fabryczne podane sg w tablicy umieszczonej w czesci 7 niniejszej instrukcji.

1UWAGA!

Istnieje mozliwo$¢ , Ze specjalne parametry zostaty wprowadzone przez producenta maszyny w kodzie
uzytkownika | w takim przypadku nalezy wywotaé te parametry. Bedg one odpowiadaty danej maszynie |
nie jest juz konieczne wykonywanie nastepnych etapéw procedury poczatkowe;j.

Nastawy podstawowe:

e Potaczyé sterownik z podajnikiem.

e Ustawi¢ czestotliwos¢ (patrz dane techniczne podajnika). Menu C096 parametr F.

e Sprawdzi¢ ograniczenie pradowe (patrz dane techniczne podajnika). Menu C040 parametr | (podaje
ograniczenie pradowe jako procent wartosci maksymalnej. Jezeli jest to konieczne nalezy w menu
serwisowy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢.

o Zwieksza¢ warto$¢ zadawang do maksymalnej | sprawdzi¢ czy nie istnieje potrzeba ograniczenia

mocy wyjsciowej (np. przy wystepowaniu uderzen podajnika) W przypadku konieczno$ci wprowa-

dzenia ograniczenia nalezy:

Ustawi¢ warto$¢ zadang na zero.

Ustawi¢ parametr P (ograniczenie mocy) w menu C096 na 50

Ustawi¢ wartos¢ zadang A na 100%.

Zwiekszac ograniczenie P od 50% az do osiagniecia zadanej amplitudy.

Teraz mozliwe jest wykorzystywanie petnego zakresu nastaw 0...100% .

Dodatkowe nastawy takie jak soft start, opéznienia czasowe itd. Moga by¢ wprowadzeniu w celu spetnie-
nia wymagan danej maszyny.

Wyznaczanie czestotliwosci wyjsciowej (czestotliwosci drgan)

Jest oczywiste, ze czestotliwos¢é wyjsciowg ustawia sie rozpoczynajac od matej amplitudy i od niskich
czestotliwosci, poniewaz w innym przypadku mozliwe jest wejscie w czestotliwos¢é rezonansowa i uzy-
skanie duzej amplitudy wibracji przy niskim napieciu wejsciowym. W obwod wyjsciowy nalezy wigczy¢
analogowy amperomierz wartosci skutecznej (amperomierz elektromagnetyczny). Stan rezonansu
osiggany jest przy maksymalnej amplitudzie | minimalnym pradzie wyjsciowym.

Stabilna praca podajnika uzyskiwana jest przy czestotliwosci wyjsciowej mniejszej lub wiekszej o
1..2 Hz od czestotliwosci rezonansowej. Odsterowanie to musi by¢ wyznaczane przez uzytkownika,
poniewaz podajniki majg rézne charakterystyki robocze.
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10.0 Programowanie

10.1 Przepustowosé zadawana przez uzytkownika

Kod C. 000
A "”"IE]IH i0an) Amplituda wyj$ciowa
E]%] M RGae) oS,
v
(P)( /040 Praca

Nastepnym kodem zadawania amplitudy jest C002 (stosowane przy programowaniu pracy z dwoma

predkosciami zgrubna/doktadana)

(P)[C_ D000 %E goo)(P)A L’Zﬂ][FL‘ 100)(P)
|
l v N
ERNHS =
[? o IEF;]
v
(P /000
10.2 Strojenie uktadu podajacego
10.2.1 Podajnik
Kod C. 020, 096
r nrnr E] - n nrn 1M
[E]I:_. uquE]IL. UHEI[E]IH *UAIE]IH luul[_%]
(PIR /00 % A a0 [Ell
v
&h) (PJE EE%E 480 @

v
(Pl EEI%I:—.’ qﬂl@
l v N
[?IH EHIE]IH '-fﬂl[lﬂ
v
(Pl 75ZD)

Ustawienie ograniczenia mocy wyjsciowe;j
Zada¢ wartos¢ zerowg amplitudy wyjsciowej

Zada¢ warto$¢ wyjsciowg 100%

arON=

Ustawi¢ parametr P (ograniczenie mocy) na 50.

| Amplituda wyjsciowa

0...100 %

Il Amplituda wyjsciowa
0...100%

(tylko gdy "SP.2. =1)
Praca

Ograniczenie mocy 100...5 %
Czestotliwosc¢ [Hz]
Soft start 0...5 s

Soft stop 0...5s

Praca

Zwiekszac¢ ograniczenie P z 50% az do uzyskania wymaganej amplitudy
Mozna wykorzystywaé¢ zadawanie w petnym zakresie 0...100%

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906
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10.2.2 Sterowanie podawaniem

Kod 167 i 007

E] I'H'II

L OUD_ll_i67 I Al 50
P o) I%]I : (SB[

P_m50_50
Bt | 7
(FIESE D %E D)

/I[T]

&8
) |(dD)

)

o

|
E]IEE DSEE

E 6'

i

E]
E]IE 240 IE]

Opdznienie zatgczania 0...5 s

Opoxnienie wytaczania 0...5 s

Odwracanie funkcji czujnika
| = Odwroécona

0 = Funkcja czujnika “time out” nieaktywna
| = Funkcja czujnika “time out” aktywna

E. = Czas bez zmiany stanu czujnika [s]

Praca

10.2.3 Czas bez zmiany stanu czujnika “Sensor time out”

Kod 015

(P~ 000 %l—lr. g5 (P)EE /JI%IEE 1) (]
|

v
el o
£ :S'UIE]IE EL/UIEF;]
(4] =
1A . "/IE]IHL EUIEFI)]

v
i

10.2.4 Zrodio zadawania
Kod C. 003

(4] (4]
. 000\ L 003 (PJESRP ESF |
IE]I |[PJEG UIE]I SF I@

A
425

al%lqea /] @

v
] U%Pﬂt ! El]

v v
t PERZ D a%|—|5p.e 0

v
E]I'E”o I%I -En. /! E]
v o4

(P) /530

POT nie jest dostepne w sterownikach 16A

0 = 0 = Funkcja czujnika “time out” nieaktywna
| = Funkcja czujnika “time out” aktywna

E. = Czas bez zmiany stanu czujnika [s]
Ai. = wylgczanie zaworu powietrza

Praca

0 = Zadawanie z monitora
| = Zadawanie zewnetrzne

0 = Zadawanie 0...+10 V
| = Zadawanie 4...20 mA

0=0...10 V/ 0(4)...20 mA
| = Potencjometr

0 = Sterowanie czujnikiem materiatu
| = Praca z dwoma predkosciami

0 = Odblokowanie
| = Odwrécenie odblokowania

Praca

12
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10.2.5 Tryb regulacyjny

Kod C. 008

0...100 %

(PIIC EHHI%IC 008)(?)A ﬂﬂl%lﬁ’ i00)(P] Amplituda drgan podajnika
]
]

E“P IE]IP gﬂUHEI] Ograniczenie mocy 100...5 %

'
A T PIE 5 I%IF ’-IE_][E] Czestotliwo$¢ drgan [Hz]

. -

(P)ALE & E] ACL 1)[P] O=regulacja bez czujnika
| 33*.5 ..

(PR /ﬂ]E]|,q,q ,,,IE] Czes¢ proporcionalna (wzmocnienie)

(v] 5...100
(]

v
] "UIE]II'-FL' ,'gH:pl] Cz?gg catkujgca (thumienie)

v
AEC O % AFC | E] Automatyczna regulacja czestotliwosci
|

0 = Wyt
v | = Zat
E] Start wyszukiwania czestotliwosci
v
E] i0ag Praca

10.2.5.1 Instrukcja pracy w trybie regulacyjnym

Praca w tym trybie wymaga zamocowania akcelerometru np. SW 11. Zakres czestotliwosci akcele-
rometru powinien odpowiada¢ czestotliwo$ci podajnika.

Wszystkie sygnaty informujgce o drganiach zbierane przez akcelerometr sg wykorzystywane przez
uktad regulacyjny. Pasozytnicze sygnaty generowane w wyniku pracy sasiadujacych urzadzen, po-
wodowane niewtasciwym zamocowaniem akcelerometru (Za mato sztywnym) lub niestabilnoscig
konstrukcji nodnej mogg mie¢ wplyw na niepoprawng prace uktadu regulacyjnego. Szczegdlnie waz-
ne jest wiec upewnienie sie o braku tego rodzaju wptywoéw zewnetrznych przy procedurze automa-
tycznego wyszukiwania czestotliwosci.

Czestotliwosci rezonansowe: Mozliwe jest wystepowanie kilku czestotliwosci rezonansowych, uza-
leznionych od uktadu sprezyn i mas w systemie. Dodatkowe punkty rezonansowe sg krotnosciami
gtébwnej czestotliwosci rezonansowej. W skrajnym przypadku moze nie by¢é mozliwe automatyczne
wyszukiwanie czestotliwosci rozrdézniajac wystepujace czestotliwosci rezonansowe. W takim przy-
padku procedura powinna by¢ zrealizowana przy recznie sterowanych zmianach czestotliwosci wyj-
Sciowe;j.

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906 13
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10.2.5.2 Montaz akcelerometru

Akcelerometr powinien wytwarzaé sygnaty uzaleznione od ruchu i przyspieszenia przenosnika. Sygnaty
te sg doprowadzane do obwody regulatora w sterowniku. Z tego powodu jest sprawg bardzo wazng aby
akcelerometr nie byt narazony na dziatanie innych sygnatéw wibracyjnych.

\

i kierunku jak w jakim odbywa sie ruch przeno-
$nika, dokfadnie w tej samej ptaszczyznie co
sprezyny i powinien on byé zamocowany na
4 trwatej czedci, ktora nie generuje wtasnych wi-

i bracji.

Czujnik powinien by¢ usytuowany w taki spo-
> s6b aby przemieszczat on sie w tym samym

/

W trybie regulacyjnym wielkos¢ sygnatu wyjsciowego ma bezposredni wplyw na
maksymalng amplitude przenosnika.

W przenosnikach cylindrycznych nalezy montowaé czujnik w
miejscu mozliwie najblizszym zewnetrznej srednicy, gdzie bedzie
on poddawany najwiekszym przemieszczeniom.

d [ s Zakres regulacji w zadanym punkcie bedzie zmniejszony przy
stabym sygnale z czujnika.
1 2
s = wychylenie
Potozenie montazowe 1 = mate wychylenie
1 P Potozenie montazowe 2 = duze wychylenie

14 REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906
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Przykladowy przenosnik liniowy

| Czes¢ ruchoma

Blok montazowy

Czujnik

Kierunek wibracji

%%

1 = mniejsza amplituda spowodowana pionowym montazem czujnika.
2 = wieksza amplituda poniewaz czujnik zamontowany jest w tej samej ptaszczyznie co sprezyny.

Sterownik wspétpracujacy z czujnikiem zamontowanym na przenosniku tworza petle sprzezenia zwrotne-
go, w ktérej sygnat wytwarzany w czujniku wyznacza zakres regulacji w zadanym punkcie pracy tzn. re-
gulator steruje praca przenos$nika w taki sposéb aby wartos¢ skuteczna (moc przenosnika lub natezenie
wibracji) uzaleznione byly od warto$ci zadanej. Warto$¢ skuteczna zalezy od przenosnika (czestotliwosé,
przyspieszenie i amplituda) i dodatkowo jest uzalezniona od potozenia montazowego czujnika. Z tego
powodu regulator musi by¢ dostosowany do zapewnienia odpowiedniego zakresu sterowania.

Cel ten jest osiggany poprzez dopasowanie parametru proporcjonalnego P w menu C 008. Zakres sygna-
tu pomiarowego otrzymywanego z czujnika jest dopasowywany do zmiany tej wartosci. W wiekszosci
przypadkéw musi by¢ wprowadzana warto$¢ mniejsza od 100 aby zadany punkt mogt osiggna¢ 100% lub
osiggng¢ maksymalng mozliwg wartosé.

Jezeli nie jest mozliwe osiggniecie zgdanego zakresu nalezy zamontowaé akcelerometr w miejscu o
wiekszej amplitudzie drganh (patrz przykfad przenosnika cylindrycznego).

Waga tego strojenia jest widoczna np. gdy przenosnik po zataczeniu potrzebuje bardzo dtugiego czasu
do osiggniecia wartosci zadane;j.

10.2.5.3 Zaleznos¢ pomiedzy przyspieszeniem i amplituda

Czujnik mierzy chwilowg warto$¢ przyspieszenia przenosnika. Generuje on sinusoidalny wyjsciowy sygnat napiecio-
wy. Przyspieszenie rosnie wraz ze wzrostem czestotliwosci. Sygnat z czujnika jest wiekszy dla wigkszej czestotliwo-
Sci i mniejszej amplitudy niz dla nizszej czestotliwosci i wiekszej amplitudy.

W praktyce wartos¢ 497 jest zaokraglana do

Przyspieszenie 500 i otrzymujemy np.:

p)
a=w s 1.
gdzie w=2r f Czestotliwos¢ drgan 50Hz, amplituda 3mm
Praktycznie na przyspieszenie ma wptyw sia grawitacji i amplituda
jest mierzona w mm, co pozwala na stosowanie nastepujgcego )
wzoru: 50 -3
9= 500 08
lub ~
2 2 g2 2
a[g] 27 f [HZ] s, [mm] f? [Hz]2 s, [mm] 2.
= = Czestotliwos$é drgan 33Hz,Amplituda 5mm
981  2-10° 497 ¢ 9 P
a[g] = Przyspieszenie ( w odniesieniu do przyspieszenia ziem-
skiego wynoszacego 9.81 m/s2) 33%2.5
Sa[mm] = Amplituda a= 500 =10,89g

Stosujac akcelerometr o sygnale wyj$ciowym 0,3V/g czujnik generuje sygnat o napieciu szczytowym 4,5V
dla szczytowego przyspieszenia 15g (Przyktad 1), co odpowiada wartosci skutecznej 3,18V.

Przykiad 1: =>15g =>4.5V =>3.18 V (wartos¢ skuteczna)

Przykiad 2: =>11g => 3.3V =>2.33V (wartos¢ skuteczna)

Poniewaz rézne przenosniki bardzo r6znig sie warto$ciami przyspieszen, wystepujg duze réznica w wiel-
kosciach sygnatéw z akcelerometréw, konieczne jest przeprowadzenie skalowania.

REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906 15
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10.2.5.4 Instrukcja ustawiania sterownika w trybie regulacyjnym

Potaczy¢ sterownik
Zainstalowac¢ czujnik i potaczyé go ze sterownikiem.

10.2.5.5 Wyznaczanie czestotliwosci rezonansowej

Reczne ustawianie czestotliwosci drgan

Przy ustawianiu czestotliwosci wyjsciowej musi by¢ zadana bardzo mata przepustowo$¢ poniewaz w sta-
nie rezonansu mozliwe jest uzyskiwanie bardzo duzych wychylen przy bardzo matym napieciu. W celu
wyznaczenia rezonansu zaleca sie wykorzystanie analogowego elektromagnetycznego amperomierza
wartosci skutecznej wigczonego w obwdd wyjsciowy. Czestotliwos¢ rezonansowa jest osiagana przy
maksymalnej amplitudzie i przy minimalnym poborze pradu.

Automatyczne wyszukiwanie czestotliwosci

Ustawi¢ przepustowosc¢ (wartos¢ zadang) na zero.

Zatgczy¢ tryb regulacyjny (Menu C 008, parametr ACC = 1)

Aktywujgc wyszukiwanie czestotliwosci (Menu C 008, wybrac ,A.F.S. i nacisng¢ przycisk kursora w celu

rozpoczecia wyszukiwania) okreslimy optymalne parametry pracy przenosnika. Po znalezieniu czestotli-

wosci rezonansowej sterownik konczy procedure wyszukiwania i powraca do zadanej uprzednio przepu-

stowosci (0).

Automatyczne wyszukiwanie czestotliwosci

e Podajnik powinien by¢ pusty

o Ustawi¢ przepustowos¢ (wartos¢ zadang) na zero.

o Ustawi¢ przepustowosé¢ (wartos¢ zadang) na zero.

e Aktywujac wyszukiwanie czestotliwosci (Menu C 008, wybra¢ ,A.F.S. i nacisngc¢ przycisk kursora w
celu rozpoczecia wyszukiwania) okreslimy optymalne parametry pracy przenosnika. Po znalezieniu
czestotliwosci rezonansowej sterownik konczy procedure wyszukiwania i powraca do zadanej
uprzednio przepustowosci (0).

10.2.5.6 Optymalizacja sterownika w trybie regulacyjnym

1. W menu C. 096 ustawi¢ parametr "P" (Ograniczenie od gory) na 50 %

2. Ustawi¢ A’ (przepustowos$¢ przenosnika) na 100%

3. Zwieksza¢ 'P" od 50% az do osiggniecia maksymalnej zadanej przepustowosci przenosnika.
Moze by¢ wykorzystywany petny zakres "A" od 0 do 100% .

Optymalizacja regulacji: W celu unikniecia niepozadanych oscylacji przenosnika lub niewtasciwej
pracy w uktadzie sprzezenia zwrotnego przy zmianach obcigzenia.

Odpowiedz uktadu regulacyjnego moze by¢ ustawiana w menu C008 poprzez wykorzystanie parametru
"PA" (czesc¢ proporcjonalna charakterystyki lub wzmocnienie uktadu) oraz "l1A" (cze$¢ catkujgca charakte-
rystyki)

W menu C008 zmniejsza¢ 'PA" az do zmniejszenia oscylacji.

Warto$¢ parametru "IA” powinna by¢ ustawiona na "100° jezeli jest to mozliwe.

16 REO CROMA Sp. z 0.0. Pozaryskiego 28 04-703 WARSZAWA tel. 22/8126182 fax. 22/8156906
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10.2.5.7 Wskazania wyswietlacza

1. Sterownik osiggnal maksymalna moc wyjsciowa. Sygnat sprzezenia

7177 zwrotnego z czujnika (akcelerometru) jest zbyt staby w stosunku do
I zadanej przepustowosci. Zmniejszy¢ Parametr “P“w Menu C 096
lub C 008.

2. Osiggnieto maksymalng wartos¢ pradu

Za duzy sygnat sprzezenia zwrotnego z czujnika (akcelerometru).

v
T

1 11 /_/l Alternatywny komunikat:
L Regulator szybko oscyluje.
Zmniejszy¢ parametr “P.A.“w Menu C 008.

L1111

L
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10.2.6 Wyswietlanie wartosci biezacej pradu | czestotliwosci

Kod C. 040

[. 385)(r) Biezaca warto$¢ pradu

i
[? (P]  Biezaca czestotliwo$é
&

Praca

10.2.7 Zapamietywanie wybranych parametrow
Kod C. 143

(P) (€ 580 %[E 43

ial. Uikl :I|[|E] Wybor parametréw uzytkownika

nysit l[bHI-I— |[|E] Zapamietanie nowych parametrow

v
(/040 Praca

10.2.8 Przywolywanie nastaw uzytkownika | nastaw fabrycznych
Kod C. 210

(4] .
PIIL 0003 2id FALC CAFE Powrot do nastaw
:]I uuu][z]l UI[E] : [EI] fabrycznych

RIE HIE] (51, J)(P] Przywotanie nastaw uzytkownika
|

l (USPR ] (4] [GRFE | Powrét do nastaw
%]UEIZH id 2AFE [:F;] uzytkownika

-«

(P)[ 1000 Praca

10.2.9 Ukrywanie menu parametrow

Kod C. 117
P UDU]%IE 711 4]

l? Hdl O)<)[HdL "H_EI | = Ukryj menu
v
(P] Praca
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11.0 Komunikaty o stanach awaryjnych / kasowanie stanu ERROR

Komunikaty o btedach (stanach awaryjnych) sg sygnalizowane przemiennym wyswietlaniem kodu btedu |
komunikatu ERROR

Przecigzenie
Poziom wyjsciowy jest zbyt duzy np. w wyniku niewtasciwego lEFI‘DI‘ l [ u
ustawienia czestotliwosci lub zbyt duzej szczeliny

elektromagnesu

rs

Wylaczenie od nadmiernego pradu [ E ] l
Uszkodzona cewka, zwarcie lub uszkodzony kabel o

€3
ry

Za wysokie napiecie
Za duze napiecie zasilajace lub zwrotne sita elektromotoryczna
od cewki przy nizszych czestotliwosciach

J
L2

lEl'l‘ﬂi‘H v

Przekroczenie granicznej szczytowej wartosci pradu
Za niska czestotliwos¢ dla danego elektromagnesu lub [EEEDE l [EEIR - l
Zbyt szybkie zmiany czestotliwosci przy strojeniu.

Awaria czujnika (tylko w trybie regulacyjnym) lE I lE’_’_
Akcelerometr uszkodzony lub nie pracuje poprawnie. LCac LiL_.—

Komunikat ERROR kasowany jest w Menu C009

Czas bez zmiany sygnatu czujnika

Uptynat zaprogramowany czas dopuszczalny bez [EECBE l [_, 5E_._ l
zmiany stanu czujnika

Kasowanie komunikatu ERROR uzyskiwany jest poprzez nacisniecie przycisku 0 lub | w trakcie
normalnej pracy lub poprzez wejscie do menu C009.

W przypadku kazdego komunikatu o btedzie nalezy sprawdzi¢ czy nie jest on spowodowany nieprawidto-
wosciami w potagczeniach lub stanem przewoddéw. Komunikat o btedzie (stanie awaryjnym) ERROR ACC,
moze wystgpi¢ rowniez w trybie regulacyjnym wybranym w menu C008, w przypadku gdy np. akcelero-
metr nie jest dotgczony.

Komunikat o btedzie nalezy kasowaé w nastepujacy sposob:
KASOWANIE STANU AWARYJNEGO (wystepowania btedu)

E] -~ Kasowanie komunikatu o btedzie

&L EUHI%IE 009 (AL ER) =
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12.0 Potaczenia wykonan obudowanych

Potaczenia sterownikéw 3A — 8A

>
3 >
& Y
123 456 7 89 (/31323334 353637
Qoo OVl |© QL
D >
b4 <
N
- E o+ OL£+ a=>2
zZ 33
4 o9Y
= 10k .
0.5 mi—ﬂ
Z3 N 3
o o D o
: 'E.E
3 g st
: QX
-4 S zZE
> N R
N ToF o
©
N
O
500Q
<
- e +
o
N
<

( W A1A2 PE PE
N L

21 22 23 24 25 26 27 28 29
OOV VYW

Elektromagnes

1]

5

\

L,N,PE / 50/60Hz

Gdy dotaczany jest potencjometr to parametr POT musi by¢ ustawiony na 1 w menu C003.

X4 Gniazdo czujnika
materiatu

X40 Gniazdo
akcelerometru

X6 Gniazdo
blokady

X5 Gniazdo
wyjécia stanu

X1 Wyjscie na
podajnik
(elektromagnes)

X0 Zasilanie
1107240V,
50/60 Hz

O

LO Q) o o o Qv
OO0

°le]
<
ol

Gniazdo czujnika materiatu
1=24V,DC
3 = wejscie
5=GND

Acceleromter socket

1 -

2 = Wejscie
3=GND (-UB)
4=+UB

Kabel wyj$ciowy

Zasilanie
110/ 240V 50/60 Hz

Kabel wyjsciowy do potgczenia z podajnikiem musi by¢ ekranowany w celu spetnienia wymagan kompa-
tybilnosci elektromagnetycznej (EMC).
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12.1 Potaczenia wersji obudowanej

Potaczenia sterownika 12 A

Przekaznik

AN stanu

PE
» Funkcja “Time out” +24V PE 51 @
> Zawor pow. +24V PE |50
Masa(GND) PE @
53@
54@
55@
+24 'V Axcel
WEJSCIE SW...| Akcelerometr
Masa (GN Pe 28
+10v Zadawanie (zewngtrzne) 2
0..10V, , 0(4)..20mA <
10k 8 8 17 Re5000Q
A e 7 - 7 b - zewnetrzny 23 24 S
Wyjécie 25
; 152"'24\/* PC elektromagnes @
7 4 - Blokada
Sie¢ MRS
24V 110/240V 7S
E Czujnik materiatu 50/60Hz

Akcelerometr

Czujnik materiatu

Czujnik materiatu

1=24V,DC
3 = Wejscie
5 = masa (GND)

© O (©

Sie¢ 110/240 V 1 =masa (GND)

2 = Wejscie
50/60 Hz 3--uB
4=+UB
Wyjécie
na podajnik
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13.0 Potaczenia wykonan tablicowych 3 A, 6 A, 8 A

SPEED

L {0}
Czujnik materiatu —E——0b
+24v——0 B
L
Odblokowanie . 4 Ok
5 05
12...24V, DC F\k O
- 7 - 7 A0
Zadawanie f:lj S
* 8 * 8 10k (0%
Zewn. 0(4)...20mA 0...10vV +5V @
R=500 OHM
Zewn. czarny GND [T B
Akcelerometr sw— [Pom. Wejscie (032
czerw + 24\ @3
[O034
Przekaznik @21
wewnetrzny @22
* 23
[—T=o—- % Ekran % IE'
Cewka ‘ 1 [] p4
elektromagnesu | ; D
P - @25
] ks
L, N, PE N 0 |7
115/ 230V50/60Hz
PE (] |28
© PE [ o

D F e 41D
M

]

REOVIB MFS 268

Zalecany sposob faczenia
Kabla ekranowanego

O

Sterownik

I
TN

Y

/ 11
A

N

O T O

N
N
I
JIT

Kabel
wyj$ciowy

Kabel wyjsciowy do potgczenia z podajnikiem musi by¢ ekranowany w celu spetnienia wymagan kompa-

tybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Gdy dotaczany jest potencjometr to parametr POT musi by¢ ustawiony na 1 w menu C003.
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13.1 Potaczenia wersji tablicowej 16 A

O

PE

PE

Czujnik materiatu
—>E

+24V

Odblokowanie . 4

5
12...24V,DC |—\L

E A

. _ .
Zadawanie  0(4)..20mA 4 %10V T TS

9

+

czarny

Akcelerometr SW... pomarariczo

czerwony

VA?A Podajnik

2| +1ov

GND

+ 24V

|—-

PE €

RED

ELEKTRONIK

SPEED

3 ey A2

REQOVIB MFS 268

O

Zacisk sprezynujacy do potaczenia ekranu kabla wyjsciowego | przewodu akcelerometru

Kabel wyjsciowy do potaczenia z podajnikiem musi by¢é ekranowany w celu spetnienia wymagan

kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).
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14.0 Wymiary wykonania obudowanego 3 A,6 A, 8 A

Wersja obudowana
A

<
<

@ @)
I
oo D
=1

SPEED

(PIPJE__ZiAl~[P]

REOVIB MFS 268
g® @

o

ca.2m

Wersja tablicowa
5

@ speep

(PIPIE_Zi]~](P]

EEEEELEEE

REOVIB MFS 268

Cc

205

193

3A  |[6A |8A

90 |90 |100

140 186 | 204

94 194 [104

132 175 [195

s|olo|n]>

szystkie wymiary w mm

205
193

12

<
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14.1 Wymiary sterownika w wykonaniu 12 A

203

@\

(@

205
193

@)

|
<

T

ca.2m

14.2 Wymiary sterownika w wykonaniu 16 A

. 104

)

ELEKTRONIK

sa

[O]®
o®

REOVIB MFS 268

o

300

250

210
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Instrukcja obstugi

A 1.0 Zalacznik serwisowy

UWAGA'!

Nastawy opisane w niniejszej czesci dotycza menu serwisowego | sg przeznaczone do wykorzy-
stywania tylko przez osoby powotane, posiadajace odpowiednie kwalifikacje. Funkcje i ogranicze-
nia, ktére sa wprowadzane w tym menu maja bardzo duzy wplyw na parametry i prace podajnika.
Udostepnianie ponizszych informacji lezy w gestii dystrybutora, ktéry powinien udostepnia¢ je
tylko wykwalifikowanym pracownikom serwisowym.

Menu serwisowe nie jest dostepne z normalnej struktury menu. Staje si¢ ono dostepne po wpro-
wadzeniu specjalnego klucza kodowego.

A 1.1 Menu serwisowe

Parametry krytyczne takie jak ograniczenie pragdowe | zakres czestotliwosci pracy dostepny dla uzytkow-
nika sg zapamietywane w oddzielnym menu serwisowym. Menu to nie jest dostepne z normalne struktury
menu i musi ono zosta¢ odblokowane poprzez podanie specjalnego numeru kodowego. Zabezpieczenie
to zapobiega osoby niepowotane przed dostepem do wprowadzania zmian parametréow krytycznych.

e Ograniczenie pradowe — Zabezpiecza cewke elektromagnesu przed przegrzaniem.
Ograniczenie pradowe nalezy ustawiac¢ na poziomie maksymalnego pradu znamionowego cewki
elektromagnesu.

e Ograniczenia czestotliwosci — Zabezpieczenie przed niewlasciwymi (zagrazajgcymi urzadze-
niu) parametrami pracy. Zakres czestotliwosci dostepnych dla uzytkownika jest zablokowany w
okreslonym przedziale.

e Ograniczenie napiecia wyjsciowego 110 V
Ograniczenie to umozliwia wspétprace elektromagneséw z cewkami 110 V z siecig z siecig 230V
bez uszkodzenia.

Parametr: Wskazanie |Nastawa fa- | Kod wprowa-
bryczna dzania
e Odblokowanie menu serwisowego 0/1 En.C: 0 127
o Nastawa ograniczenia pragdowego 0...100 % l. 100 040
e Zadanie dolnej czestotliwosci granicz- |5...150Hz  |F.L. 35 040
nej
e Zadawanie gornej czestotliwosci gra- 6..150 Hz |F.H. 140 040
nicznej
¢ Ograniczenie napiecia wyjsciowego do [0/1 P.Li. 0 040
110V
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A 1.2 Zakres nastaw czestotliwosci

Sterowniki sg dostarczane z maksymalnym zakresem czestotliwosci 5...150Hz. Zachowujac dmozliwo$¢
dokonywania nastaw w tym przedziale jednak zakres dostepny dla uzytkownika (parametr F) jest ograni-
czany do przedziatu, ktérego czestotliwosci graniczne majg stosunek maksymailnie 1:4.

Ograniczony zakres uzytkowy jest bardzo istotny w przypadku pracy w trybie regulacyjnym, poniewaz
musi on by¢ dopasowany do zakresu sygnatu pomiarowego z akcelerometru. Przy automatycznym wy-
szukiwaniu czestotliwo$ci maksymalny zakres omiatania musi by¢ ograniczony do przedziatu 1:4 . Dolna
czestotliwosé graniczna (FL) | gérna czestotliwo$é graniczna (FH) ograniczajg ten zakres. Mozliwe jest
zawezenie zakresu do relacji mniejszej od 1:4 | jest to procedura zalecana, poniewaz ogranicza ona moz-
liwosci wprowadzanie przez uzytkownika duzych zmian w parametrach pracy systemu.

Ponizsze programowanie ogranicza zakres pracy przy automatycznej regulacji czestotliwosci
(AFC).

Praktyczny zakres czestotliwosci miesci sie w przedziale +/-20 % czestotliwosci rezonansowe;.

N ()

Mozliwy zakres czestotliwosci FL. H.
Parametr "F.L." i "F.H." — —
Meni "C 040" —> <«
5Hz 150 Hz
Uzytkowy zakres czestotliwosci e——max.1:
Parametr "F"
Mend "C 008", "C 096", C "020" <> <>
FL F.H

1. Ustawianie dolnej czestotliwo$ci graniczne;.
2. Ustawianie gérnej czestotliwosci granicznej.

A 1.3 Ograniczenie pragdowe

Ograniczenie pradowe jest wykorzystywane do dopasowania pragdu wyjsciowego do znamionowego pra-
du cewki elektromagnesu ly. Warto$¢ ograniczenia prgdowego Iyax jest ustawiana w parametrze 1. Wy-
swietlane wartosci sg procentowymi warto$ciami znamionowego pradu sterownika Iy (100 % odpowiada
znamionowemu pradowi urzadzenia).

W celu zapewnienia ochrony elektromagnesu nalezy ograniczenie prgdowe ustawi¢ na warto$¢ odpowia-
dajaca znamionowemu pradowi cewki (cewek) Iy .

Jezeli kilka elektromagnesow jest potgczonych rownolegle to jako prad cewki nalezy przyja¢ sume pra-
doéw wszystkich elektromagnesow.
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Odblokowanie menu serwisowego

Aktualne menu serwisowe jest dostepne po otworzeniu trybu serwisowego pracy.

(P)[L_ D00 %IC .’E’?’l[? EnS :’J% Ens | [3 0 = Tryb serwisowy wyt.
v

| = Tryb serwisowy zat.

(P) Praca

Normalne menu serwisowe obejmujgce zadawanie ograniczenia prgdowego | granicznych wartosci za-
kresu czestotliwosci staje sie dostepne po otwarciu trybu serwisowego.

Menu serwisowe

Kod 040

Aktualny prad (tylko wyswietlanie)

/ //////B/ 11
L. 1 E]/_. RN

-

il

11177
ARINN)

v

/. 71177 [P] Ograniczenie pradowe w % I-max

/... /] [P] Dolna czestotliwosé graniczna

1

/] @ Gorna czestotliwos¢ graniczna

[ / @ Tylko w uktadach z wyj$ciem przeciwsobnym

Ograniczenie napiecia wyjsciowego
— 100V, 0=wyt | =zat.

@

-
C

= D W[4 ¢

:\<7

*L.

Aktualna czestotliwos¢ (tylko wyswietlanie)

ol Rl e []«[0] [z« (]« 7]

Praca

Po dokonaniu nastaw nalezy zamknaé¢ tryb serwisowy!
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Instrukcja obstugi REOVIB MFS 268 CR

A 2.0 Wykonanie w obudowie ze stali kwasoodpornej

380,00 mm >

T S

440,00 mm

Start / Stop Wyt sieciowy Zadawanie

1 ON

T
3 H
. 4 OF o a

L

v N DN
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Instrukcja obstugi REOVIB MFS 268 CROMA
A 2.1 Polaczenia wykonania 15A w obudowie ze stali kwasoodpornej
Zadawanie
A
16 A x1]21 22 23
10 KR
26| 27 |28 71810 21(22|23
| L1 N PE GND E +10V | | _I
|_le _______ Sterownik
Wylacznik REOVIB MFS 268 XL
sieciowy Al A2 PE GND E +24V GND E 424V
24125 |29 4151|686 31] 32|33
Q
Gotowosc l f
X1]24 24 PE X 1|25 25 PE X1 |4 5 6 X131 32 33
o O D) <[ ) ]J 0O C O Q@ D)
L1 N PE : 1 1 < 1 - L
230V 50/60 Hz / \ / \ \ gl ¢
Elektromagnes 1 Elektromagnes 2 — Cainik podainika | (brazowy nie dotaczony)

lub zwora
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